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Graphen von Funktionen der Form R” — R

" oo
X

1.0

Abblldung Elliptisches Paraboloid. Quelle: Wolfram Alpha:
https://www.wolframalpha.com/input/?i=f (x, y) +%3D+x%5E2++%2B+y%$5E2
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Abbildung: Hyperfliche (blau) und Gradientenfeld (rot) von
f:R2 5 R: f(x,y) = —(cos?(x) + cos?(y))? : Quelle: Wikimedia Commons,

https://en.wikipedia.org/wiki/Gradient#/media/File:Gradient_Visual.svg
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